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STANDARDOWE PRZEMIENNIKI CZESTOTLIWOSCI ABB

Przemienniki czestotliwosci ACS480
Skrécona instrukcja montazu i uruchamiania

Nw
L v
) St
S \ S
nk
Anpp»

Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Nalezy przeczytad instrukcje dotyczace bezpieczernstwa w ACS480 Hardware
manual (3AXD50000047392 [j. ang.]).

OSTRZEZENIE! Nalezy postepowac zgodnie z nastepujacymi
A instrukcjami dotyczacymi bezpieczeristwa. Pozwala to zapobiegac

obrazeniom ciata lub $mierci badz uszkodzeniom sprzetu. Wszelkie
elektryczne prace instalacyjne i konserwacyjne powinny by¢ wykonywane
tylko przez wykwalifikowanych elektrykdow.

* Przechowywac przemiennik w opakowaniu do momentu montazu. Po
rozpakowaniu chronié¢ przemiennik przed kurzem, pytem i wilgocia.

* Stosowad srodki ochrony indywidualnej: buty ochronne z metalowymi
noskami, okulary, rekawice ochronne, itp.

* Odtaczyé wszelkie mozliwe zrédta zasilania. Zatozy¢ blokade i wywiesié tablice
ostrzegawczg.

* Nie wolno wykonywaé zadnych prac przy przemienniku, silniku, kablach
silnika i sterowania ani obwodach sterowania, gdy do sterownika lub
przytaczonego sprzetu jest podtaczone zrédto zasilania.

* Po odtaczeniu zasilania nalezy odczekad pie¢ minut, az kondensatory szyny
DC zostang roztadowane. Zmierzy¢ i upewnic sig, ze

* napigcie DC migdzy zaciskami szyny DC (UDC+, UDC-, R-) wynosi 0 V;
* napiecie DC miedzy zaciskami szyny DC (UDC+, UDC-, R-) i uziemieniem
(PE) wynosi O V.
* Upewnic sie, Ze sprzet nie jest zasilany: Uzywac¢ miernika uniwersalnego
zimpedancja co najmniej 1 MQ. Upewnic sig, ze

* napiecie pomiedzy zaciskami wejsciowymi zasilania przemiennika
czestotliwosci (L1, L2, L3) i uziemieniem (PE) wynosi 0 V;

* napiecie miedzyfazowe pomiedzy zaciskami wejsciowymi zasilania
przemiennika czestotliwosci (L1, L2, L3) wynosi 0 V;

* napiecie pomiedzy zaciskami wyj$ciowymi przemiennika czestotliwosci
(T1/U, T2/V, T3/W) oraz uziemieniem (PE) wynosi O V;

* napiecie miedzyfazowe pomiedzy zaciskami wyjsciowymi przemiennika
czestotliwosci (T1/U, T2/V, T3/W) wynosi 0 V AC.

* W przypadku uzycia silnika synchronicznego z magnesami trwatymi nie
nalezy przeprowadzaé zadnych prac na przemienniku czestotliwosci, gdy
silnik sig obraca. Obracajacy sig silnik z magnesami trwatymi generuje prad,

ktéry zasila przemiennik czestotliwosci i zaciski zasilania wej$ciowego.
OSTRZEZENIE! Podczas instalacji, uruchomienia i obstugi tego sprzetu nalezy
A przestrzegac szczegdtowych instrukcji. Zapoznad sie ze szczegétowymi
instrukcjami w ACS480 Hardware manuaf3AXD50000047392 [j. ang.])
i ACS480 Firmware manual (3AXD50000047399 [j. ang.]). Mozna je pobraé
z witryny internetowej firmy ABB lub zamdwi¢ dostawe ich drukowanych wydarn.
Niniejszg instrukcje przechowywac zawsze w poblizu urzadzenia.

1. Sprawdzenie miejsca montazu

Przemiennik jest przeznaczony do instalacji w szafie i posiada stopieri ochrony
1P20/UL.

Miejsce montazu musi spetnia¢ odpowiednie wymogi:
* Chtodzenie jest wystarczajgce i nie ma obiegu gorgcego powietrza.

* Nad i pod przemiennikiem czestotliwosci jest wystarczajaca ilo$¢ miejsca do
prawidtowego chtodzenia. Wiecej informacji zawiera rozdziat Wymagane
wolne miejsce.

* Warunki otoczenia sa odpowiednie. Wiecej informacji zawiera rozdziat
Warunki otoczenia.

* Powierzchnia, na ktérej przemiennik jest montowany, musi by¢ pokryta
niepalnym tworzywem oraz by¢ w stanie utrzymac wage urzadzenia. Wiecej
informacji zawiera rozdziat Wymiary i waga.

* W otoczeniu przemiennika czestotliwosci nie moga znajdowac sie
przedmioty wykonane z fatwopalnych materiatow.

2. Montaz przemiennika czestotliwosci

Przemiennik czestotliwo$ci mozna zainstalowad przy uzyciu wkretéw lub
na szynie DIN [typu Top Hat, szer. x wys. = 35 x 7,5 mm (1,4 x 0,3 cala)].
Wymagania dotyczace montazu:

* Pod inad przemiennikiem czestotliwosci nalezy zostawié co najmniej
75 mm (2,9 cala) wolnego miejsca na potrzeby chtodzenia.

* Przemienniki R1, R2, R3 i R4 mozna instalowac¢ pochylone o maksymalnie
90 stopni — od potozenia pionowego do poziomego.

* Mozna umiescic kilka przemiennikéw obok siebie. W przypadku montazu
bocznego nalezy zostawi¢ okoto 20 mm (0,8 cala) wolnego miejsca z prawej
strony przemiennika czestotliwosci.

OSTRZEZENIE! Nie montowad przemiennika czestotliwoéci w pozycji
A odwrdconej. Wylot powietrza chtodzacego (u géry) musi znajdowad
sie nad wlotem powietrza (u dotu).

Montaz przemiennika czestotliwosci przy uzyciu wkretéw

1. Zaznaczy¢ potozenie otwordw <
montazowych na powierzchni AN \i\a
mocowania. Wiecej informacji o
zawiera rozdziat Wymiary i waga.
Przemienniki R3 i R4 sg dostarczane
z szablonami montazowymi. M2

2.  Wywierci¢ otwory na wkrety
montazowe i wtozy¢ w nie
odpowiednie kotwy lub kotki. AN \'\

3. CzesSciowo wkreci¢ wkrety

w otwory mo ntazowe.

4. Zamocowad przemiennik na
wkretach montazowych.

5. Dokreci¢ wkrety.

Montaz przemiennika na szynie DIN

1. Przesuna¢ czes¢ blokujaca w lewo.

2. Nacisnaé i przytrzymac przycisk
blokowania.
3. Potozy¢ wystajace elementy

przemiennika na gérnej krawedzi
szyny montazowej DIN.

4. Dopasowac pozycje przemiennika do
dolnej krawedzi szyny montazowej DIN.

5. Zwolni¢ przycisk blokowania.
6. Przesunac czesé blokujaca w prawo.

7. Upewnic sie, ze przemiennik
czestotliwosci jest zamontowany
prawidtowo.

8. Aby zdja¢ przemiennik z szyny DIN,
nalezy uzy¢ pfaskiego Srubokretu do
otwarcia czesci blokujacej.

3. Pomiar rezystancji izolacji

Przemiennik czestotliwosci: Nie nalezy przeprowadza¢ pomiaréw tolerancji
napiecia ani rezystancji izolacji na przemienniku, poniewaz moze to go uszkodzic.

Kabel zasilania: Przed podtaczeniem kabla zasilania nalezy zmierzy¢ jego
izolacje. Nalezy przestrzegac lokalnych przepisow.

Silnik i kabel silnika:
1. Upewnié sie, ze kabel silnika jest podtgczony do silnika i odtagczony od
zaciskéw wyjsciowych przemiennika czestotliwosci T1/U, T2/Vi T3/W.

2. Zmierzy¢ rezystancje izolacji pomiedzy poszcze-
gdlnymi przewodami fazowym i przewodami
uziomowymi przy uzyciu napiecia pomiarowego S
1000 V DC. Rezystancja izolacji silnika ABB musi (ohm)
przekraczac 100 MQ (w temperaturze 25°C lub
77°F). Wymagania dotyczace rezystancji izolacji N
innych silnikéw zostaty podane w dokumentacji
dostarczonej przez producenta.
Wilgo¢ wewnatrz silnika zmniejsza rezystancje izolacji. W przypadku podejrzenia,
ze w silniku moze by¢ wilgoé, nalezy go osuszy¢ i powtdrzy¢ pomiar.

4. Dobé6r kabli

Instrukcje dobierania kabli mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika
przemiennika czestotliwosci.

Uwaga:

Kabel zasilania: Norma IEC/EN 61800-5-1 wymaga stosowania dwéch przewoddéw
uziemienia ochronnego.

Kabel silnika: Firma ABB zaleca stosowanie symetrycznego kabla ekranowanego
(VFD) w celu osiggniecia najlepszych parametréw EMC.

Kabel sterowania: W przypadku sygnatéw analogowych nalezy uzy¢ podwdjnie
ekranowanych skretek dwuzytowych. W przypadku sygnatéw cyfrowych,
przekaznikowych i we/wy nalezy uzy¢ kabla z pojedynczym lub podwdjnym
ekranowaniem. Tym samym kablem nie nalezy przesyta¢ sygnatéw 24 Vi115/230 V.

5. Podtaczanie kabli zasilania

Schemat podtaczenia (kable ekranowane)

Jesli przewody prowadzone sa w metalowych ostonach, zapoznaj sie z
podrecznikiem uzytkownika przemiennika czestotliwosci, w celu uzyskania
dodatkowych informacji..
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a. Dwa przewody uziemiajace. Jesli przekrdj przewodu uziemiajacego ma
mniej niz 10 mm?2 Cu (8 AWG) lub 16 mmZ2 Al (6 AWG), nalezy uzy¢ dwéch
przewodoéw (IEC/EN 61800-5-1). Mozna na przyktad uzy¢ ekranu kabla
oprécz czwartego przewodu.

b. Oddzielny kabel uziemiajacy (po stronie zasilania). Nalezy uzy¢ tego kabla,
gdy czwarty przewdd lub ekran nie zapewnia wystarczajacej ochrony przez
uziemienie.

c. Oddzielny kabel uziemiajacy (po stronie silnika). Nalezy go uzyé, gdy ekran
kabla nie zapewnia wystarczajagcego uziemienia lub w kablu nie ma
symetrycznego przewodu uziemiajacego.

d. Uziemienie obwodowe ekranu kabla. Wymagane dla przewodu silnika
irezystora hamowania. Zalecane dla przewodu zasilajacego.

Procedura podtaczenia (kable ekranowane)

Jesli przewody prowadzone sg w metalowych ostonach, zapoznaj sie z
podrecznikiem uzytkownika przemiennika czestotliwosci, w celu uzyskania
dodatkowych informacji.

Hardware manual (3AXD50000047392 [j. ang.]). Nieprzestrzeganie instruk-

2 OSTRZEZENIE! Nalezy przestrzegac instrukcji bezpieczeristwa w ACS480
cji moze skutkowac obrazeniami, Smiercia lub uszkodzeniem urzadzenia.

OSTRZEZENIE! Nalezy upewni? sie, ze przemiennik czestotliwosci jest
A zgodny z siecig zasilajaca. Wszystkie typy przemiennikéw czestotliwosci

mozna podtaczy¢ do siecie TN-S z uziemieniem symetrycznym.

Przemienniki czestotliwo$ci typu UL (NEC) mozna tez podtaczyc¢ do sieci
z uziemionym wierzchotkiem. W przypadku innych sieci zasilajacych moze by¢
konieczne odtaczenie filtra EMC lub warystora uziemienie-faza. Wigcej informacji
mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

1. Zdjac przednig ostone. W tym
celu nalezy odkrecié¢ wkret
montazowy i podnies¢ ostone.

2. zdjaéizolacje z koricéwki kabla
silnika.

3. Uziemi¢ ekran kabla silnika pod
zaciskiem uziemiajacym.

4. Skreci¢ ekran kabla silnika
w wiazke, odpowiednio jg oznaczyé
i podtaczy¢ do zacisku uziemienia.

5. Podfaczyé przewody fazowe
kabla silnika do zaciskéw T1/U,
T2/ViT3/W silnika. Dokrecié
zaciski z momentem sity 0,8 N-m.

6. Jesli mato zastosowanie,
podtaczyc¢ kabel rezystora
hamowania do zaciskéw R-

i UDC+. Dokreci¢ zaciski

z momentem sity 0,8 N-m. Uzy¢
ekranowanego kabla i uziemi¢
ekran do zacisku uziemienia.

7. zdjaéizolacje z koricéwki kabla
zasilania wejsciowego.

8. Jesli kabel zasilania ma ekran,
skreci¢ go w wiazke, odpowiednio
ja oznaczy¢ i podtaczy¢ do zacisku
uziemienia.

9. Podtaczy¢ przewdd uziemiajacy
kabla zasilania do zacisku uzie-
mienia. W razie potrzeby uzy¢ dru-
giego przewodu uziemiajgcego.

10. Podtaczyé przewody fazowe kabla
zasilania do zaciskéw
wejéciowych L1, L2 i L3. Dokreci¢
zaciski z momentem sity 0,8 N-m.

11. Przymocowac kable na zewnatrz
przemiennika czestotliwosci.

Uwaga! W przypadku doprowadzenia zasilania do przemiennika przed
zainstalowaniem modutu We-Wy lub magistrali komunikacyjnej przemiennik
czestotliwosci wygeneruje ostrzezenie.

6. Montaz modutu komunikacyjnego

Aby zamontowa¢ modut komunikacyjny (modut We-Wy lub magistrali
komunikacyjnej):
1. Zdjaé przednig ostone.

2. Ustawi¢ styki modutu
komunikacyjnego odpowiednio
wzgledem stykdw w przemienniku
czestotliwosci.

3. Ostroznie wepchna¢ modut
komunikacyjny na swoje miejsce.

4. Wcisna¢ klapke blokujaca.

Dokreci¢ wkret montazowy, aby
catkowicie przymocowac i uziemic
modut komunikacyjny.

7. Podtaczanie kabli sterowania

Procedura podtaczania

Wykonaé podfaczenia zgodnie z domysinymi przytaczami sterowania wybranego
makra aplikacyjnego. Informacje o podtaczeniach fabrycznego makra ABB standard
zawarto w rozdziale Domysine pofaczenia We/Wy (makro ABB Standard). Inne

makra zostaty opisane w ACS480 Firmware manual (3AXD50000047399 [j. ang.]).

Uwaga:

* W przypadku niekorzystania z modutu we-wy nalezy wybraé ograniczone
makro ABB.

¢ Jest to procedura podtaczania zgodna z IEC. W przypadku potaczenia
UL(NEC) patrz podrecznik uzytkownika przemiennika czestotliwosci.

Pary kabla sygnatowego powinny by¢ skrecone ze soba mozliwie najblizej

zaciskéw przytaczeniowych, aby zapobiec sprzezeniu indukcyjnemu.

1. Zdjaé fragment zewnetrznego
ekranu kabla sterowania do
uziemienia.

2. Uzy¢ mocowania kabla w celu
uziemienia zewnetrznego ekranu
do elementu uziomowego.

3. Sciagnad izolacje ze ztaczy kabla
sterowania.

4. Podtaczyc ztacza do odpowiednich
zaciskéw sterowania. Dokrecic¢
zaciski z momentem sity 0,5 N-m
(4 Ibfin).

5. Podtaczyé ekrany skreconych par
i przewodoéw uziomowych do zacisku SCR. Dokreci¢ zaciski z momentem sity
0,5N-m.

Przymocowad kable sterowania na zewnatrz przemiennika czestotliwosci.

Zamkna¢ pokrywe przednia i dokreci¢ wkret montazowy.

DomysIne potaczenia We/Wy (makro ABB Standard)

Zacisk Opis Jednostka
podsta-
wowa

Napiecie odniesienia i We-Wy analog
N SCR Ekran kabla sygnatowego
e All Warto$¢ zadana czestotliwosci/predkosci wyjéciowej: 0-10V
’—é i_ : : AGND Masa obwodu wejsécia analogowego
1L +10V Napiecie odniesienia 10 V DC
1-10 k0 " Al2 Nie skonfigurowano
i AGND Masa obwodu wejsécia analogowego
r@ S AO1 Czestotliwos¢ wyjsciowa: 0-20 mA
E=E AO2 Prad wyj$ciowy: 0-20 mA
La’ AGND Masa obwodu wyjscia analogowego
maks. 5000 7 Myyigcie napiecia pomocni i progr: Ine wejscia cyfrowe
+24V Wyjscie napigcia pomocniczego +24 V DC, maks. 250 mA] X
DGND Masa dla wyjscia napiecia pomocniczego X
|: DCOM Wspdlne ztacze dla we cyfrowych X
" D1 Stop (0) / Start (1) x
—"— DI2 Do przodu (0) / Do tytu (1) x
—"— DI3 Wybdr statej czestotliwosci/predkosci
—"— DI4 Wybdr statej czestotliwosci/predkosci
—"— DIS Rampa 1 (0) / Rampa 2 (1)
L DI6 Nie skonfigurowano
Wyjscia przekaznikowe
RO1C Gotowos¢ x
4 RO1A :| 250 VAC/30V DC X
R—1+— RO1B [ 2A x
RO2C Praca
RO2A 250 VAC/30V DC
41— roeB N\ [Ea
RO3C Btad (-1)
RO3A 250 VAC/30V DC
L 4 wom | [za
EIA-485 Modbus RTU
B+ Wbudowany adapter Modbus RTU (EIA-485)
A-
DGND
Przetacznik terminacji dla tacza szeregowego
Safe Torque Off, bezpieczne wytaczanie momentu
SGND Bezpieczne wytaczanie momentu (STO). X
IN1 Potaczenie fabryczne. Oba obwody musza by¢ X
E N2 zamkn'iete,' aby byto m'oili\’/ve: uruchomienie X
ol przemiennika czestotliwosci. ”
+24V Wyjécie napigcia pomocniczego. Alternatywne
DGND zaciski majg takie samo zasilanie jak jednostka
DCOM podstawowa.

Uwaga: x dotyczy zaciskéw w jednostce podstawowej. Inne zaciski znajduja sie w module rozszerzer
RII0-011/0 (montowanym domysinie w standardowym wariancie przemiennika czestotliwosci).



Podtaczanie zacisku EIA-485 Modbus RTU do
przemiennika
Podtaczyé magistrale komunikacyjna do zacisku EIA-485 Modbus RTU w module
RI110-01 dotaczonym do jednostki sterujacej przemiennika czestotliwosci.
Ponizej znajduje sie schemat potaczenia.
S K tral Kk Kacvine
terownik magistrali komunikacyjnej = I I I

Terminacja Wl'_.l)

Przeptyw danych Magistrala komunikacyjna

-g§— Stowo sterowania (CW) ———
-f—— Wartoéci zadane —
We/wy procesu
Stowo stanu (SW) — (cylzlliczne)
Wartosci aktualne ——Jp
- -
Odczyt/zapis parametru . . .
2adania/odpowiedzi W1adorposc1 serwisowe
- (niecykliczne)
oN oN oN
[aSNeNas] ooy !
N &« 3 . a & 8
EEEIL* EEEL (L EEEI 1
Terminacja WYL. Terminacja WYt. Terminacja Wt

Przemiennik czestotliwosci Przemiennik czestotliwosci Przemiennik czestotliwosci

1) Urzadzenia na obu koricach magistrali komunikacyjnej musza mie¢ wiaczonga terminacje.

8. Montaz panelu sterowania

Aby zamontowac panel sterowania nalezy:
1. Zamkna¢ pokrywe przednig i
dokrecié¢ wkret montazowy. NS

2. Umiescic¢ dolng krawedz panelu
sterowania na swoim miejscu.

3. Wcisnaé gérna czesc paneluy,
dopdki nie zablokuje sie w
odpowiednim potozeniu.

EN

9. Uruchamianie przemiennika czestotliwosci

Informacje dotyczace parametréw rozruchowych i przemiennika czestotliwosci
zostaty opisane wWACS480Firmware manual (3AXD50000047399 [j. ang.]).

Minimalne parametry obowigzujace w stosunku do wbudowanego modutu

Modbus RTU:
Parametr Ustawienie
20.01 Extl commands Wbudowana magistrala komunikacyjna
22.11 Extl speed ref 1 (vector) EFBrefl
28.11 Extl frequency refl (scalar) EFB refl

31.11 Fault reset selection DIl

58.01 Protocol enable

Modbus RTU

58.03 Node address

1 (default)

58.04 Baud rate

19,2 kbps (default)

58.05 Parity

8 EVEN 1 (default)

6. Aby zmieni¢ inne parametry, nalezy edytowac je recznie. Nalezy sie zapoznac
z ACS5480 Firmware manual (3AXD50000047399 [j. ang.]) oraz odpowiednig
dokumentacja adaptera magistrali komunikacyjnej.

Ostrzezenia i

btedy generowane przez przemiennik

Wymiary i waga

« D R @5[.21]
A
210 [.21]
1
g T
1
1| 0000000 @5[.21]
v OC%
Roz- Wymiary i waga
o’“;:’ H1 H2 H3 w D M1 M2 Waga
dowy [mm | cale| mm |cale| mm | cale| mm | cale |mm | cale|mm | cale | mm |cale| kg |funty
R1 (205|8,1|223(88|176 |69 | 73 | 2,8 [207| 8,2 |50 (2,0 (191 |75 [1,77|3,90
R2 |205(8,1 (223 (848|176 |69 | 97 | 3,8 [207|8,2| 75|29 | 19175 (235|519
R3 |205|8,1|220|87|176 |69 | 172 | 6,8 |207| 8,2 |148| 5,8 | 191 | 7,5 |3,52| 7,76
R4 |205|8,1|240|9,5|176 | 6,9 [260|10,2 (212 8,4 [238| 9,4 | 191 | 7,5 |6,02| 13,3
Wymagane wolne miejsce
Roz- Wymagane wolne miejsce
::lal'_' Powyzej Ponizej Po bokach
dowy mm cale mm cale mm cale
R1..R4 75 2,9 75 2,9 0o 0

czestotliwosci
Ostrze- Btad Opis
Zenie
A2A1 2281 Ostrzezenie: Kalibracja pradu zostanie przeprowadzona podczas
nastepnego uruchomienia.
Btad: Bfad pomiaru fazy pradu wyjsciowego.
A2B1 2310 Przetezenie. Prad wyjsciowy przekracza wewnetrzny limit. Przyczyna
moze by¢ btad doziemienia lub utrata fazy.
A2B3 2330 Zwarcie doziemne. Zwykle zwarcie doziemne w silniku lub kablu
silnika jest powodowane przez asymetrie obcigzenia.
A2B4 2340 Zwarcie. W silniku lub jego kablu wystepuje zwarcie.
3130 Utrata fazy wejsciowej. Wystepuje oscylacja napiecia posredniego
obwodu DC.
3181 Potaczenie krzyzowe. Nieprawidtowe podtaczenie kabli zasilania i silnika.
A3A1 3210 Przepiecie obwodu DC. W posrednim obwodzie DC wystepuje przepiecie.
A3A2 3220 Niewystarczajace napiecie obwodu DC. W posrednim obwodzie DC
jest za mate napiecie.
3381 Utrata fazy wyjsciowej. Do silnika nie sg podtaczone wszystkie trzy fazy.
A5A0 5091 Bezpieczne wytgczanie momentu (STO). Funkcja Bezpieczne
wytgczanie momentu (STO) jest wtgczona.
6681 Utrata komunikacji EFB. Przerwa w komunikacji przez wbudowang,
magistrale komunikacyjna.
7510 Komunikacja przez adapt. kom. A. Utrata potaczenia miedzy
przemiennikiem czestotliwoéci a adapterem magistrali komunikacyjnej.
ATAB - Btad konf. modutu rozszerz. we-wy. Modut We-Wy nie jest zainstalo-
wany w przemienniku lub nie wybrano makra ograniczonego ABB.
AFF6 - Bieg identyfikacyjny. Bieg identyfikacyjny silnika zostanie
przeprowadzony przy nastepnym uruchomieniu.
FA81 - Bezpieczne wytgczanie momentu 1. Obwdd 1 funkcji Bezpiecznego
wytaczenia momentu jest uszkodzony.
FA82 - Bezpieczne wytaczanie momentu 2. Obwdd 2 funkcji Bezpiecznego
wytgczenia momentu jest uszkodzony.

OSTRZEZENIE! Przed rozruchem przemiennika czestotliwoéci nalezy
upewnid sie, ze montaz zostat ukoriczony. Sprawdzi¢, czy ostony prze-
miennika czestotliwosci i skrzynki kablowej znajduja sie na miejscu.
Nalezy upewni¢ sig, ze rozruch silnika nie spowoduje wystapienia nie-
bezpieczenstwa. Jesli istnieje zagrozenie, odfaczy¢ silnik od innych
urzadzen.

JAN

Kompletnag liste ostrzezer i bteddw zawarto w ACS5480 Firmware manual
(3AXD50000047399 [j. ang.]).

Wartosci znamionowe

Szczegotowe informacje techniczne mozna znalezé w podreczniku
ACS480 Hardware manual (3AXD50000047392 [j. ang.]).

Wartosci znamionowe IEC przy Uy = 400 V

Informacje dotyczace interfejsu
uzytkownika mozna znalez¢ w ACS-AP-x
Assistant control panel user’s manual
(3AUA0000085685 [j. ang.]).

/ | \
c )
Local® ™ ACS480 00 Hz

Pod wys$wietlaczem panelu sterowania Tutpur requency 0.00
znajduja sie przyciski umozliwiajace iz y

. . Motar current
uzyskanie dostepu do poszczegdlnych <>
polecen oraz strzatki do nawigacji po Mator orque 0.0
menu i do zmiany wartosci parametréw. * :
Aby otworzy¢ funkcje pomocy, nalezy Options ks Meny

nacisna¢ klawisz ,,?”.

Pierwsze uruchomienie:

Upewni¢ sig, ze dostepne sg dane silnika
(z tabliczki znamionowej).

1. Wiaczyd zasilanie gtéwne.

2.  Wybra¢ jezyk interfejsu uzytkownika
za pomocy strzatek i ustawié go

odpowiednim klawiszem De“tSFh
programowalnym (OK). Suomi
Francais
Italiano
Mederlands
Swenska
0K »
3. Wybrac opcje Start set-up (Rozpocznij =
konfiguracje)i przycisnaé prawy Local® & ACS480 $00He
Set up assistant —

przycisk (Next (Dalej)).
Set-up drive now?

Typ IEC Zna- | Wej- Roz-
ACS480-04-... | mio- | Scie Warto$ci znamionowe wyjsciowe miar
nowy |zdtaw | prad |Znamionowe | Pracazlek- Pracaz obu-
prad | ikiem | maksy- uzycie kim przecia- | duzym prze- | dowy
wer- malny zeniem ciazeniem
Sciowy
h h Jmax N Py hda | Pd | Md | Pad
A A A A kw A kw A kw
02A7-4 4,2 2,6 3,2 2,6 0,75 2,5 0,75 1,8 0,55 R1
03A4-4 53 | 33 47 | 33| 11 | 31 | 11 | 26 | 075 | RL
04A1-4 6,4 4,0 59 4,0 1,5 3,8 1,5 33 11 R1
05A7-4 9,0 5,6 72 5,6 2,2 53 2,2 4,0 1,5 R1
07A3-4 11,5 72 10,1 72 3,0 6,8 3,0 5,6 2,2 R1
09A5-4 15,0 9,4 13,0 9,4 4,0 8,9 4,0 72 3,0 R1
12A7-4 20,2 12,6 16,9 12,6 5,5 12,0 55 9,4 4,0 R2
018A-4 27,2 17,0 22,7 17,0 75 16,2 75 12,6 55 R3
026A-4 40,0 | 25,0 30,6 25,0 | 11,0 23,8 | 11,0 | 17,0 75 R3
033A-4 450 | 320 | 450 |320]| 150 | 30,5 | 150 | 250 | 11,0 | R4
039A-4 50,0 | 38,0 57,6 38,0 185 | 36,0 | 185 | 32,0 | 150 R4
046A-4 56,0 | 45,0 68,4 | 450 | 22,0 | 428 | 22,0 | 38,0 | 185 R4
050A-4 60,0 50,0 81,0 50,0 [ 22,0 | 48,0 | 22,0 | 45,0 | 22,0 R4

Wartosci znamionowe UL (NEC), Uy = 460 V (440...480 V)

set-up
Ewit & don’t show at power-up
Mot now
15:02 Next
4. Wybrad jezyk i nacisnaé prawy =
przycisk (Next (Dale). Local® ™ ACS4B0 +0.0 Hz
Localization —

5. Aby ukoriczy¢ procedure

Unit defaults:

Uwaga: W przypadku montazu bocznego nalezy zostawié okoto 20 mm (0,8 ¢
wolnego miejsca z prawej strony przemiennika czestotliwosci.

Certyfikacje
Odpowiednie certyfikaty sa widoczne na tabliczce znamionowej produktu.

ce @ o\ HI

LISTED

ala)

Oznakowanie Oznakowanie Oznakowanie Oznakowanie Oznakowanie Oznakowanie Oznakowanie

CE uL RCM EAC ekologiczne WEEE TUOV Nord
EIP
Deklaracja zgodnosci
AL IR R
MRpw

EU Declaration of Conformity

Machinery Directive 2006/42/EC

We

Manufacturer: ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358102211

declare under our sole responsibility that the following product:
Frequency converter

ACS480-04
with regard to the safety function

Safe torque off

is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery
Directive 2006/42/EC, when the listed safety function is used for safety component
functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Ad]'us‘tab/e speed elec.trical power drive systems — Part 5-2: Safety
requirements - Functional
EN 62061:2005 + AC:2010 +

A1:2013 + A2:2015

Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical,
electronic and programmable electronic control systems

EN ISO 13849-1:2015 Safety of machfnery - Safety-related parts of control systems. Part
1: General requirements

EN ISO 13849-2:2012 Safety of | macljfnery - Safety-related parts of the control systems.
Part 2: Validation

EN 60204-1: 2006 + A1:2009 +

AC:2010

Safety of machinery - Electrical equipment of machines — Part 1:
General requirements

The following other standards have been applied:

Functional safety of electrical / electronic / programmable
electronic safety-related systems

Adjustable speed electrical power drive systems — Part 5-2: Safety
requirements - Functional

IEC 61508:2010

IEC 61800-5-2:2016

other European Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity
3AXD10000594967.

Person authorized to compile the technical file:

Name and address: Risto Mynttinen, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Helsinki, 9 Feb 2018

oo

Vesa Kandell
Vice President, ABB

Manufacturer representative:

The product[s] referred in this Declaration of conformity fulfil[s] the relevant provisions of

Powiazane dokumenty

uruchomienia, po wyswietleniu przez
asystenta konfiguracji odpowiedniego
monitu nalezy wprowadzié ustawienia

International

US standard {Imperial)

i wartosci.

W celu skonfigurowania komunikacji

po magistrali z uzyciem modutu Back 0:27 Next

komunikacyjnego, nalezy zapoznac sie

z instrukcja odpowiedniego modutu oraz

podrecznikiem ACS480 Firmware manual

(3AXD50000047399 [j. ang.]).

Aby skonfigurowac urzadzenie, mozna Cocal® 5 ACSIRD =07 Ha

takze skorzystac z opcji Primary settings o s

(Ustawienia podstawowe)w menu ain menu

gtéwnym. 3
»
»

Exit 08:30 Select

Komunikacja po magistrali

Przemiennik czestotliwos$ci mozna podtaczy¢ do szeregowego facza
komunikacyjnego za pomoca modutu adaptera lub wbudowanego interfejsu
magistrali komunikacyjnej. Wbudowany interfejs magistrali komunikacyjnej jest
czescig modutu we/wy i obstuguje protokét Modbus RTU. W tabeli znajduje sie
minimalny zestaw parametréw do konfiguracji komunikacji przez wbudowany
protokét Modbus. Ustawienia modutu adaptera magistrali komunikacyjnej
mozna znalez¢ w odpowiedniej dokumentacji.

Uwaga! Wbudowany interfejs Modbus jest aktywny przy uzyciu modutu We-Wy.
Aby skonfigurowaé komunikacje przy uzyciu wbudowanego protokotu Modbus:

1. Podtaczyd kabel magistrali komunikacyjnej i zadane sygnaty we/wy. Wiecej
informacji zawiera rozdziat Domysine potaczenia We/Wy (makro ABB Standard).

2. Jesli to konieczne, ustawi¢ przetacznik terminacji na pozycje Wk.

Dokument

Kod (jezyk angielski) Kod (jezyk polski)

ACS480 drives hardware manual

3AXD50000047392 3AXD50000273423

przy 60 Hz
Typ UL (NEC) | Zna- | Wej- Wartosci znamionowe wyjsSciowe Roz-
ACS480-04-...| mio- | Sciez miar
nowy | diawi- Prad | Znamionowe Praca Praca obu-
prad | kiem maksy- uzycie zlekkim |z duzym prze- dowy
wej- malny prze.ciqie- cigzeniem
Sciowy niem
h h Imax N Py ha | Pd | Md | Pad
A A A A KM A KM A KM
02A1-4 3,4 2,1 3,6 21 1,0 2,1 1,0 1,6 0,75 R1
03A0-4 4,8 3,0 52 3,0 1,5 3,0 15 2,1 1,0 R1
03A5-4 5,4 3,4 6,6 3,5 2,0 3,4 2,0 3,0 15 R1
04A8-4 7 4,8 8,0 4,8 3,0 4,8 2,0 3,4 2,0 R1
06A0-4 9,6 6,0 11,2 6,0 30 | 60 3,0 4,0 2,0 R1
07A6-4 12,2 76 14,4 7,6 5,0 76 5,0 4,8 3,0 R1
011A-4 17,6 11,0 18,8 11,0 75 11,0 75 7,6 5,0 R2
014A-4 22,4 14,0 25,2 14,0 | 10,0 | 14,0 | 10,0 11,0 75 R3
021A-4 33,6 21,0 34,0 21,0 | 150 | 21,0 | 15,0 | 14,0 10,0 R3
027A-4 379 27,0 50,0 27,0 | 20,0 | 27,0 | 20,0 | 12,0 15,0 R4
034A-4 447 34,0 64,0 34,0 | 25,0 | 34,0 | 25,0 | 27,0 20,0 R4
042A-4 50,4 | 42,0 90,0 | 42,0 | 30,0 | 42,0 | 30,0 | 40,0 | 30,0 R4
Bezpieczniki

Wiecej informacji na temat bezpiecznikéw, wytacznikéw automatycznych
i recznych zabezpieczen silnika zawiera podrecznik ACS480 Hardware manual
(3AXD50000047392 [j. ang.]).

Warunki otoczenia

Wymagania

Podczas pracy (w instalacji stacjonarnej)

Wysoko$¢ miejsca
instalacji

Urzadzenia 400 V: 0...4000 m (0...13123 stopy) nad poziomem
morza (z obnizeniem wartos$ci znamionowych powyzej 1000 m
[3281 stép])

Temperatura
powietrza

-10...+60°C (14...140°F). Powyzej 50°C (122°F) wymagane jest
obnizenie wartosci znamionowych. Zakaz stosowania w warunkach
oszronienia.

Wilgotnos$¢ wzgledna

5... Do 95% bez kondensacji

Poziomy
zanieczyszczenia
(IEC 60721-3-X)

Obecnos¢ pytu przewodzacego jest niedopuszczalna

IEC 60721-3-3: 2002

Klasyfikacja warunkéw srodowiskowych — Czes$¢ 3-3: Klasyfikacja
grup czynnikéw srodowiskowych i ich ostrosci — Stacjonarne
uzytkowanie wyrobéw w miejscach chronionych przed wptywem
czynnikéw atmosferycznych

Wstrzasy (IEC 60068-
2-27,ISTA 1A)

Niedozwolone

Upadek swobodny

Niedopuszczalny

1) Obnizanie wartos$ci znamionowych ze wzgledu na wysoko$¢ n.p.m. Wysokos$é
do 4000 m (13123 stép) mozliwa dla urzadzen 400 V, jesli maksymalne napiecie

przetaczania zinteg

rowanego wyjscia przekaznikowego 1 to 30 V na wysokosci

4000 m (13123 stdp) (oznacza to, ze do wyjscia przekaznikowego 1 nie mozna

3. Wiaczy¢ przemiennik czestotliwosci.

4. W opcji Primary settings (Ustawienia podstawowe) wybra¢ makro
2-przewodowe ograniczone ABB lub parametr 96.04.

5. Skonfigurowaé komunikacje przez magistrale zgodnie z listg parametréow.

podtaczy¢ napiecia 250 V). Napiecie do 250 V jest dozwolone do wysokosci
2000 m (6562 stop).

W przypadku 3-fazowego przemiennika czestotliwosci 400 V na wysokosci
4000 m 13123 stop) dozwolone s3a jedynie nastepujace sieci zasilajace: TN-S,
TN-c, TN-CS, TT (nieuziemione wierzchotkowo).

ACS480 standard control program firmware manual 34XD50000047399 3AXD50000285525
ACS480 Quick installation and start-up guide 3AXD50000104871 3AXD50000104871
FDNA-01 DeviceNet adapter module quick guide  34XD50000158515
FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user's  3AUA0000093568

manual
FMBT-21 Modbus/TCP adapter module quick guide 3AXD50000158560

FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's 3AFE68573271
manual
FPNO-21 PROFINET adapter module quick guide 3AXD50000158577

Dostepna w trybie online instrukcje dla tego produktu:

Lista podrecznikow

uzZytk dla pr:
czestotliwosci ACS480

Filmy wideo online:

EAt=E [E3EeE [E);
¥ i
O] [=]

[=]

Montaz przemiennika
czestotliwosci ACS480

ACS480: montaz w szafie
regulatora PID

ACS480: konfigurowanie

Ttumaczenie oryginalnej instrukcji 3AXD50000047400 wersja C 2019-04-17

3AXD50000104871 wersja C PL


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047392&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047392&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047399&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000047399&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158515&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158560&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158577&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://www.youtube.com/watch?v=QET4piv_kTU
https://www.youtube.com/watch?v=QET4piv_kTU
https://www.youtube.com/watch?v=Zhe0FIfe0zQ
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4000&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4000&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://www.youtube.com/watch?v=QET4piv_kTU
https://www.youtube.com/watch?v=Zhe0FIfe0zQ
https://www.youtube.com/watch?v=nOQGM62gB70
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4000&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107045A4001&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
https://www.youtube.com/watch?v=nOQGM62gB70
https://library.e.abb.com/public/4a74c57b6bac4c2a953853639b6c80f6/Link_List_ACS480.html
https://library.e.abb.com/public/2face016effc422182d9bb168c5414a6/Link_List_ACS480.html?x-sign=9ENgfWNi/iPc1aLHTk6C6I3NCWZgywKIIHO4FyrgyBCz8b563Tffv+LBIikdiTnj
https://library.e.abb.com/public/4a74c57b6bac4c2a953853639b6c80f6/Link_List_ACS480.html
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A8739&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A8739&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

